








  — 5 — （1）对角轴距需在 110-130mm范围以内； （2）整机起飞重量（含电池）不得大于100g； （3）需配备螺旋桨保护罩；
 （4）需使用专业遥控器操控，不可使用APP控制； （5）需使用四旋翼无人机； （6）无人机不可有改装痕迹；
 （7）无人机需配备空心杯电机，禁止使用无刷电机；

 （8）无人机需使用锂电池； （9）无人机可实现现场组装与拆卸功能； （10）无人机最大飞行高度不得超过10m； （11）无人机需带有碰撞保护功能（即飞机发生剧烈碰撞后自动停桨原地降落）。 2、赛道介绍
 飞行障碍赛道共由3部分组成，分别是起降区、操控区及障碍区。其中赛道整体区域面积为10m*7m，操控区面积为3m*1m，起降停机坪直径为75cm。障碍区设有A-G共7个赛项单元区，如下图4-1所示：     



  — 6 —   飞行流程如下图4-2所示：  3、比赛流程 （1）现场答题； （2）无人机组装及越障飞行； 4����� � � �O�>‚#w0A4 4����� � � �C‘F‰4/p 























  — 1 7 — 1、比赛环境要求 （1）场地要求 ①无人机创意编程体验赛场地要求：室内开阔场地（空间尺寸不得低于10m*10m*8m）。 a.光线要求：光线明亮无阴影区； b.地面要求：地面平坦、整洁且无波纹； c.环境干扰要求：无大功率或高频用电器干扰。 ②北斗数据分析与读取场地要求： a.室外开阔场地（空间尺寸不得低于10m*10m*10m）； b.环境干扰要求：无大功率或高频用电器干扰。 2、比赛用品要求 （1）选手可自带无人机参加比赛； （2）参赛无人机需满足组委会提出的各项指标要求； （3）比赛期间组委会统一提供赛事专用电脑及编程控制软件； （4）比赛期间组委会统一提供北斗定점备； （5）比赛场地的定位设备由组委会按照标准布置。 （三）无人机北斗差分定位自驾航线精准路径规划及障碍飞行体验赛 1、比赛环境要求 （1）场地要求：室外开阔场地（空间尺寸不得低于25m*15m*10m）； 




